
Nr. Projektname Schule Kooperationspartner Projektbeschreibungen

1 ReMyce - the revolutionary building material mycel HTBLuVA Villach

Wissenschaftliche Gesellschaft bionikum : 

alpen-adria (Vorsitzender DI. Mag. Peter 

Piccottini, Stellv. Vorsitzende Anja Boisselet, 

MSc.)

Myzel als nachhaltiger Baustoff                                                                                                                                           

Das Projekt entwickelt aus lebendigem Myzel ein formbares, nachhaltiges Material für 

Möbelbau und Architektur. 

2 Vom Prompt zum Plan zur Ausschreibung HTBLuVA Villach
meine Heimat Gemeinnützige Bau-, Wohn- 

und Siedlungsgenossenschaft GmbH

KI in der Bauplanung                                                                                                                                                       

Das Projekt untersucht, wie Künstliche Intelligenz Baupläne schon während der Planung 

automatisch darauf prüfen kann, ob wichtige Vorschriften und Regeln eingehalten werden

3 valiora HTBLuVA Villach Arbeiterkammer Kärnten

Smarter Einkaufsassistent                                                                                                                                            

Die Plattform analysiert Supermarktangebote und hilft Nutzer:innen, ihren Einkauf 

möglichst günstig und transparent zu planen. 

4
Konstruktion und Modellanfertigung eines Pistengeräts 

mittels 3D-Druck
HTL Lastenstraße 3D-Innovation

Digitales Pistenfahrzeugmodell                                                                                                                          

Am Beispiel eines Prinoth Leitwolf wird der gesamte digitale Produktentwicklungsprozess 

bis zum funktionsfähigen Modell umgesetzt. 

5 HeatSeek HTL Lastenstraße LEADER Photonics

Rettungsdrohne mit Personenerkennung                                                                                                               

Das Projekt entwickelt eine autonome Drohne, die Personen in Such- und 

Rettungseinsätzen mithilfe von KI erkennen und verfolgen kann. 

6 Elias - Sign Language Interpreter HTL Mössingerstraße Bildungsdirektion Kärnten

Gebärdensprach-Roboter                                                                                                                                      

Ein humanoider Roboter soll gesprochene Sprache und Gebärdensprache erkennen, 

übersetzen und selbst darstellen können. 

7 Zuverlässige IoT Fenstersteuerung HTL Mössingerstraße Comm-Unity EDV GmbH

IoT-Fensterautomation                                                                                                                                         

Entwickelt wird eine sichere, vernetzte Fenstersteuerung, die mehrere Fenster automatisch 

überwachen und steuern kann. 

8 Alt Text Generation HTL Mössingerstraße Netconomy GmbH

KI-Alttextgenerator                                                                                                                                   

Das Projekt entwickelt ein System, das Bilder automatisch beschreibt, damit auch blinde 

oder sehbehinderte Menschen verstehen können, was auf einem Bild zu sehen ist.

9 SmartBin - KI gestützes Abfallsortiersystem HTL Mössingerstraße VAR GmbH

SmartBin Mülltrennung                                                                                                                                                  

SmartBin ist ein intelligenter Mülleimer, der Abfälle automatisch erkennt, richtig sortiert 

und den Füllstand überwacht. 

10 SmartBoat - eine innovative Bootssteuerung HTL Mössingerstraße JetMarine Schiffswerft GmbH

Joystick-Bootssteuerung                                                                                                                                      

Entwickelt wird ein Joystick-Steuerungssystem, mit dem Boote präzise manövriert und 

automatisch auf Position gehalten werden können. 

11 Green Cabinet Builder - Robotergestützte Verdrahtung HTL Wolfsberg PMS Group GmbH

Zwei-Roboter-Koordination                                                                                                                  

Zwei Roboter werden so programmiert, dass sie als synchronisiertes Gesamtsystem präzise 

Kabel verlegen können. 

12 LayerKart HTL Wolfsberg Robert Bosch AG

Modulares 3D-Go-Kart                                                                                                                                               

Entwickelt wird ein vollständig 3D-gedrucktes, modulares Go-Kart, das einfach anpassbar 

und mit FDM-Druck realisierbar ist. 

13 Trinity Chair EUREGIO HTBLVA Ferlach Ing. Hannes Papousek

Multifunktionaler Arbeitsstuhl                                                                                                                       

Das Projekt entwickelt einen ergonomischen Stuhl, der verschiedene Sitz-, Relax- und 

Stehpositionen in einem Produkt vereint.
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